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¢Qué se viene en tecnologia para
manejo del rodeo?

Tecnologias que permiten trabajar en:

Eficiencias individuales

Automatizacion de procesos




La demanda es el primer eslabon de
la cadena

Muy enfocados en lo que requiera el consumidor!
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Mercados y requerimientos
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Identificacion

Electronica, obligatoria.

Manejo de la informacion por
individuo con feedbacks de
informacion:

Cambios de paradigma; la
investigacion enfocada en las
eficiencias individuales.




Identificacion individual

Mucho mas que TRAZABILILDAD, es

Caravana electrénica

THE UNIVERSITY OF
@ SYDNEY

Lector de caravana

-;a‘ix,*
” -, < [CERES TAG
\\




Caravana electronica

Geolocalizacion

Compatible con el Sistema nacional
de identificacion del ganado

Monitoreo de movimiento: distancia, posicion
y movimiento.

Unica bateria

Asociado a software existentes
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Proximamente: Caravana inteligente

*Sensor de
temperatura
(enfermedad)

*Parcelas de
pastoreo
virtuales




Collares con GPS

Parcelas virtuales
de pastoreo

En un dispositivo se
definen los limites de
la parcela virtual
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Medicion de pérdidas de fetos y terneros

Collares GPS con dispositivos intra-vaginales de paricion

Luciano Gonzalez. Universidad de Sydney




Automatizacion de procesos
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Pesaje remoto en el potrero
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Balanza de autopesado

Peso vivo
Condicion corporal
Fecha de paricion
Par madre-ternero
Mortalidad
Aborto?
Modelacion




Plataformas de monitoreo y tableros
de control

DataMuster is a fast, simple and accurate tool e
for monitoring the performance of your herd, =

Cﬁrightjdngg:c? the individual animal. DATA M U STE R
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Manejo del rodeo

4<malagrazing

Actual vs Suggested Stocking Rate
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Pastoreo | e

Pasture & Production
Analytics




Plataforma de monitoreo de DAT{;\',;'USTER
performance del rodeo

DataMuster is a fast, simple and accurate tool
for monitoring the performance of your herd,
right down to the individual animal.

START DEMO

eDisminuir costos de produccion
*Monitoreo de peso y adecuacion al mercado
*Registro de informacion genética (parentezco materno, eficiencia
reproductiva y tasa de crecimiento)
*Mejorar decisiones de manejo del rodeo

. .
*Deteccion de momento de parto B




Plataforma de monitoreo de la
performance del rodeo BATA MUSTER
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9 Mapa del establecimiento 0 Pares VA-Ternero




Tablero de control: manejo pastoreo
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Actual vs Suggested Stocking Rate
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Tablero de control:

-Capacidad de carga actual y futura
-Planificacion de pastoreo. Circuito
-Movimiento de rodeo

-Presupuesto forrajero

-Inventario y manejo del stock digital
-Analisis de parcelas, stock y lluvias
-Mapeo

-Disponible en cualquier dispositivo

Pasture & Production
Analytics
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Estimacion de carga optima




Visualizar movimientos y rodeos de pastoreo
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Composicion de la res

Composicion corporal:

* Huesos (densidad)

* Musculo y grasa => rendimiento
carnico
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Composicion de la res

Tomografia cg
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* Imagen 3D de organos internos (salud)
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